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Digital lesning for ROS-analyser i1 arealplanleggingen

e Hensikt: at ROS-analyser i arealplanleggingen skal
gjennomfares mer effektivt, med bedre kvalitet og mer
enhetlig.

o DSB har fatt medfinansiering fra
Digitaliseringsdirektoratet til utvikling av en digital
lgsning for ROS-analyser.

» Prosjektperiode sept. 2021 — primo 2023

» Prosjektet er helt avhengig av god involvering fra
brukerne (primaert kommunene)




Hva er gjort til na?

e Konseptfase (hgsten 2020):
kartla kommunenes behov

e Planleggingsfase (hgsten 202.1); R
videreutvikling av konsept 2: e |

samhandlingsverktgy

e Gjennomfgringsfase (2022):
utvikler lgsningen

: smidig arbeidsmetodikk
— testing av pilot
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tviklet tre mulige konsepter for et digitalt verktay
utv

' rket, mfl.
brukermedvirkning, samarbeid med KS, Kartve

Konsept 1
Et digitalt statteverktay

SKaL

» skal dekke ROS—enalyser Pé bade Overcrdner k-plan og
fegulenngspianer {som er ay ypy kompleksjtat 0g omfangy

" samle alle kilger 99 datagrunniag | e nasjanalt webgrenseniy
*gien alltid-oppdater; “OPpskifts for § Gjere ROS, basart P& maler
* ha tiigang u yiike kartbaser 08 gjere det enkair & 14 tiigang 1l aije
skartlagene. med Informasjon

shaet lagringsomrade for dokumentasjon, ger man kan laste opp

dokumenter
KOI’ISQP ) M «tvunget, o) 4
Et datadrevet* sa.mhandlingsverktay
Som bygger p3
W ggi ba konseP Sk qul s Samarbeids om
SKAL
* Invitera brukere 4 delegare gepm, rettigheter og roller Ing (skrive, lese,

* <18gges brukerne med fagfkunnskapsomréuer, slik at man kapn

= lefte frem tdligere Utforte ROSﬁnalyser {p& alie ivé) som er
Televante for det vaigre omrdde jvise koblmger meilom He!nemg

ROS > K-plan-ROs - regulenngsplﬂn) *vise link sldeordneds 5 “Sasnes/hyor er
Teguleringspig, ner

Bor

* ha funksjon tor a
* Brepopuiera/ang Konsep t 3

basert pa angre g Bt I obotstottet verk'tay

* S1ablere et foryy

be om téd fra ang, SOITL bygger pa kOTlsept 1 og 2
- eller erstatter/fjemer behov for 1/2
* ha stotte for VIdeSKAL

Integrasjonz) -
" ha?a uuimansem ':ggtueek::‘ljl;ol’lzirr:l‘;gfaummasjnn & vurdera 99 lofte frem de
ok Katiag (o 1 ": . ) gene gint or 9eografisic Omréde (fakg gfennom
- ha funksion for o1& Surderingar 09 ved dse pa Ofte brukre Undersokalse,
*Via losningen. by~ hjalpe brukeren agin, & vurdere Tslko og Sérbarher

* Autologge ajle kilder og beslumlnger

* fesultere msmusjonanserlng v lenngen

Bor
* fignends Steder som deg (Kimamesgg; topogran;
A sk,
®I) har gjory A Feearene

Kan

. Jorhéndsulfwle» an ROS-analyse som et Uigangspun; som
deretrer ulpassesNurderes/endres av regpersoner

< i“."> Direktoratet for
samfunnssikkerhet
og beredskap



Problembeskrivelse - oppsummert

Utfordringene knyttet til gjennomfaring av ROS-analyser kan beskrives langs tre
hovedlinjer:

. o . . NOU Norges offentlige utredninger 2022:3
Tilgang pa kvalitetssikrete —

Pa trygg grunn
data

Standardiserte rutiner og
krav til innhold og
gjennomfgaring

Rutiner og samhandling
med relevante aktgrer
underveis i prosessen

Bedre handtering av kvikkleirerisiko

c c Direktoratet for
samfunnssikkerhet
og beredskap



Konsulent/
kommune/
utbygger

Skisse til lgsning

DigiROS

Bruker GUI
Sak og oppgavebehandling
Arbeidsflyt ROS-typer
Datakilder
Kartplattform
Brukerdatabase

ID-Porten

Fagsystem

IKT-leverandarer
DSB

API/FIKS

&

FROST

Admin GUI
ROS ressurser
ROS regelsett
Maskinporten

API - FIKS

Databaser

Fellestjenester ROS
DSB

FIKS

&

Saksbehandling Saksbehander

\/

IKT-leverandarer -
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DigiROS

Kartbasert
Automatisert tilgang pa tilgjengelige data
Mulighet til & laste opp egne data
ROS-analyser pa:
— overordnet planniva (kommuneplanens arealdel,

inkludert kommunedelplaner, gatebruksplaner,
sentrumsplaner etc.)

— reguleringsplaner
e Oppsummeringsdokument av analysen

e Kobling mot Fellestjenester Plan og kommunenes
saksbehandlingssystem gjennom FIKS-plattformen
til KS.

Sok sted eller koordinater

PS — det som vises videre er kun skisser. En
ferdig lgsning vil kunne se ganske annerledes

u t ' e e Direktoratet for
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= DigiROS %dsb hjelpefunksjon? Bokmal Nynorsk HN

Hei Havard!

Her kan du starte nye planprosjekter!

Intuitivt startpunkt for fire forskjellige planer:
Kartmarkering forklaring.

Er dette valg eller vises alle 1. Kommuneplan arealdel

samtidig? 2. Kommunedelplan
1. Planomréde fra seplan? 3. Omraderegulering
2. Ferdigstilte ROS planomrader 4. Detaljreguleringsplan

3. ROS under arbeid

Kartfunksjoner pa startside?

* Zoom

* pan

* spk?

. it
Nar du har startet et prosjekt far
du en oversikt her:
Dine apne saker:
Dine oppgaver:
Dine lagrede utkast:

STAVANGERS S5 /L N R Sakshistorikk:

e e Direktoratet for
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Innlogget sem Havard

Forutsetninger for ROS-analysen

Tittel pa ROS : Detaljregulering for Randsfjordsambandet

PlaniD (read anly)

Saksnummer

Firma/Kommune

Beskrivelse av verdier som skal beskyttes
Skala for sannsynlighet, konsekvens og sarbarhel
Beskrivelse av metode

Oppfolging av sdrharh lysen og tiltakene fra
overordnet plannivl

Oppfalging av klimaendringe og hvordan dette folges opp i
plan.

IStandardtekst med mulighet for redigering)
Innledning

Plan- og bypningslovens §3-3 stiller krav om at det skal gjeces
en risiko- o srbarhetsanalyse (ROS-analyse) ved utarbeidelse
av planer for uthyg) fik at samtunnssikkerhet |
arealpianleggingen blir varetatt |jf. §3-1). Analysen skal vise
alle risikc- oz sirbarhetstorhold som har betydning for om
arealet er egnet til utoyg) stormil, og eventuelle endringer i
slike forhold som telge av pladlagt utbygging. Formaiet med
kravet er & ivareta samfunnssikkerhet og forebygee risiko for
skade eller tzp av v, helse, milip, viktig infrastruktur og andre
materielle verdier | planleggingsarbeidet,

| denne rapporten vurderer v relevante tarer, srbarhoter og
risikotorhotd ved planomrddet som skal [om:|reguleres. Vi
vurderer ogsa relevante forhold | omkringfigge nde omrader
som kan ta konsekvenser for planomradet, of om utvikling av
planomradet kan fa konsekvenser for omiringliggende
omrader. Endrede sarbarhets- o risikoforhold som feize av

QOppfalging av fering fra nasjonalt, regionalt og evt lokalt
niva.

Dynamisk sideveis justering av vertikale delingslinjer

er ivaretatt i analysen ved at det er lagt 03
klimapaslag for relevante naturforhold, i nenhold til
[retaingsiinjer fra KSS? / klimaprofil far fylket?).

Dersom risike- og sarbarhetsanalyser skal £a praktisk

tydning, ma resultatene i iR utstrekning komme til
utteykc i planene, blant annet ved at tare, risiko el'er sarbarhet
til visse arealer avmerkes | planen som hensynssone (jf. §§ 11-8
of 12-6) med bestemmeliser, herunder forbud, som er
nadvendig for 3 avverge skade og tap. | trad med dette,
forestar vi sarbarhets- o risikereduserande titak som bar / ma
vurderes verksatt for cmradet utbygges.

Rapporten er bygd opp slik at

F i og avg! for ROS ly

Eks, "ROS-analysen ser pd forheld som er relevant for
samfunnssikkerhet, dvs, hendelser med konsekvenser for
samtunn og innbyggecn er ikke pd risiketorhold som kan
oppsta under anleggstasen”, avgrensning mot KU? TEK177]
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Relevant informasjon om planomridet og tilstotende omrider

Her ligger informasjon som er automatisk lastet opp (geotagget) og du
kan laste opp egne dokumenter og eventuelt geotagge disse
Velledning om hvorfor geotagge og hvordan du gjer det,

Denne informasjonen vil vaere innspill til beskrivelse av planomridet |
ROS-analysen (neste side)

Kunnskap om planomridet

ROS-analyse Grunnundersoheise
Kommunens areaiplan  Vann og Aviep

Mnmnosx 221000
Kunnshapstanken no
Kunnskap om narliggende omrader

Har du ytterligere dokumenter til planomridet?

Last 00O doburmerier

Innlogget som Havard
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= DigiROS “*dsb

HN

Kartfunksjoner?
* zoom
* pan
sok
ta kartutsnitt
kartlag
laste opp egne
kartlag

Ekspandere kart
horisontalt med
slider/knapp.

sessen

vipa? Tittel pa ROS: ... Firma/kommune: ... Plan ID: ... Saksnummer: ...

Beskrivelse av planomradet
og utbyggingsformaélet/ene

Beskrivelser av planomrade Veiledning/hjelpetekst
X R : Lorem ipsum dolor sit amet,
Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit, sed consectetur adipiscing elit, sed do
do eiusmod tempor incididunt ut labore et dolore magna eiusmod tempor incididunt ut labore et
aliqua. Ut enim ad minim veniam, quis nostrud exercitation dolore magna aliqua. Ut enim ad minim
ullamco laboris nisi ut aliquip ex ea commodo consequat. veniam, quis nostrud exercitation
ullamco laboris nisi ut aliquip ex ea

Beskrivelser av utbyggingsformal Velledning/hjelpetekst
Lorem ipsum dolor sit amet,
Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit, sed consectetur adipiscing elit, sed do
do eiusmod tempor incididunt ut labore et dolore magna eiusmod tempor incididunt ut labore et
aliqua. Ut enim ad minim veniam, quis nostrud exercitation dolore magna aliqua.

ullamco laboris nisi ut aliquip ex ea commodo consequat. .
S 4 Ut enim ad minim veniam, quis nostrud

N RO A s e




= DigiROS “*dsb Plan ID: XXXX XXXXXXX - Tittel p4 ROS: e

Tittel pa ROS
° .

Fare- og sarbarhetsvurdering iedring
Verdier som skal

Skredfare beskyttes

Er det fare for skred?
Metode

O Ja O Nei
Planomrade og
utbyggingsformal

Flomfare

Er det fare for flom?

O Ja O Nei

Samlet vurdering
Skogbrannfare av farer
?
Kartfunksjoner Er det fare for skogbrann?
zoom . Hendelser
pan O Ja O Nei
sok
ta kartutsnitt Samlet vurdering
kartlag av hendelser
laste opp egne
kartlag Overvann
Sammendrag

Er det fare for overvann?

O Ja O Nei Administrasjon

Ekspandere kart
horisontalt med
knapp.

ROS-rapport

= Erosjon



= DigiROS “*dsb

Kartfunksjoner
zoom

pan

sok

ta kartutsnitt
kartlag

laste opp egne
kartlag

Ekspandere kart
horisontalt med

knapp.
~= i

Plan ID: XXXX XXXXXXX - Tittel pa ROS: HN
Tittel pa ROS
E arbarh deri
are- og sarbarhetsvurdering Innledning
Verdier som skal
Skredfare beskyttes
Er det fare for skred?
Metode
@ Ja O Nei
Planomrade og
utbyggingsformal
Beskrivelse av fare
Fare og sarbarhet
Veiledning:

For & vurdere skredfare i eller i naerheten av planomradet bor du se gjennom aktsomhetskartene til NVE.
Beskriv helningsgrad, lesmasser og hvorvidt omradet er under eller over marin grense. Det er viktig & huske
pa at skredfare i naeromradet ogsé kan f& konsekvenser for planomradet.

Kartene til NVE viser at planomradet ligger under marin grense. Omradet er relativt flatt, men det er et jevnt
hellende terreng utenfor planomradet. Dersom et kvikkleireskred utlgses nord for planomradet, vil dette
forplante seg serover.

Vurdering og katgorisering av sarbarhet

Veiledning:
Gi en vurdering av hvor sarbart omradet er for kvikkleireskred. | nedtrekksfeltet velger du grad av sarbarhet
for planomradet, basert pa kategoriene du la inn innledningsvis.

Omradet vurderes a vaere sveert sarbart for kvikkleireskred. Planomradet i seg selv er for flatt til at et skred
kan utlases der, men omradet kan rammes av et skred dersom dette utlgses nord for planomradet.

Sveert sérbart

Samlet vurdering
av farer

Hendelser

Samlet vurdering
av hendelser

Sammendrag

Administrasjon

ROS-rapport



Innlogget som Havard

= DigiROS

. 2 - Kartvalg

Aktiver kartlag fra
tilgjengelige kilder i
DigiROS. Mulighet for
opplasting av egne
kartlag. Mulighet for
utklipp og enkel
bildebehandling

)

Validering av rapport
Eksport av rapport. velg mellom maler for online/pdf
visning
eksport til FIKS

Veiledningstekst med
eksempler

"Standard tekst" i felter/avsnitt
der dette er aktuelt

Saksgang administreres her:
- Sak dpnes av ressurs med hoy rettighet
- Oppgaver delegeres og utarbeides av ressurser med

Editor for a genere tittelside

normal tilgang
- Sak ferdigstilles og lukkes av ressurs med hay rettighet
- Sak kan reapnes av ressurs med hay rettighet
- Redpnede saker kan endres av ressurser med normal

tilgang
- Apning/lukking reflekteres i endringstabell/versjonstabell i
ROS rapport
Kilder. Genereres aut tisk ut fra kart/dok som
behandles i DigiROS for denne saken, Redigerbar for
saksbehandler

Mulighet for Ressurser som har bidratt i ROS prosess.
Genereres autamatisk ut fra deltagerliste og
samtykkeerklaeringer for hver enkelt bruker,

Tittelside
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