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Digital løsning for ROS-analyser i arealplanleggingen

• Hensikt: at ROS-analyser i arealplanleggingen skal 

gjennomføres mer effektivt, med bedre kvalitet og mer 

enhetlig.

• DSB har fått medfinansiering fra 

Digitaliseringsdirektoratet til utvikling av en digital 

løsning for ROS-analyser.

• Prosjektperiode sept. 2021 – primo 2023

• Prosjektet er helt avhengig av god involvering fra 

brukerne (primært kommunene)



Hva er gjort til nå?
• Konseptfase (høsten 2020): 

– kartla kommunenes behov

– utviklet tre mulige konsepter for et digitalt verktøy

• Planleggingsfase (høsten 2021): 

– videreutvikling av konsept 2: et datadrevet 

samhandlingsverktøy

– brukermedvirkning, samarbeid med KS, Kartverket, mfl.

• Gjennomføringsfase (2022):

– utvikler løsningen

– smidig arbeidsmetodikk

– testing av pilot



Problembeskrivelse - oppsummert

Utfordringene knyttet til gjennomføring av ROS-analyser kan beskrives langs tre 

hovedlinjer:

• Tilgang på kvalitetssikrete 

data

• Standardiserte rutiner og 

krav til innhold og 

gjennomføring

• Rutiner og samhandling 

med relevante aktører 

underveis i prosessen



Skisse til løsning



DigiROS

• Kartbasert

• Automatisert tilgang på tilgjengelige data

• Mulighet til å laste opp egne data

• ROS-analyser på:
– overordnet plannivå (kommuneplanens arealdel, 

inkludert kommunedelplaner, gatebruksplaner, 
sentrumsplaner etc.) 

– reguleringsplaner

• Oppsummeringsdokument av analysen

• Kobling mot Fellestjenester Plan og kommunenes 
saksbehandlingssystem gjennom FIKS-plattformen 
til KS. 

PS – det som vises videre er kun skisser. En 
ferdig løsning vil kunne se ganske annerledes 
ut!

Inngang via en kartløsning
















